
 

Mechanical Systems Course web site : 

http://www.tsuyama-ct.ac.jp//gakkaVer4/MSC/kikai.html 

津山工業高等専門学校 

総合理工学科  機械システム系

のぞいてみよう！ 

どこまでも広がるロボ・メカワールド 



 

  

 

ものをつくる技術に関すること 

 機械システム工学実験・実習 

設計図の描き方に関すること 

 設計製図、機械設計法、応用機械設計 

 

水や空気の流れの中で物体が受ける力  

（空気抵抗など）に関すること 

 流体分野 ： 力学、流体工学機 

 
部品の加工や組み立てに関すること 

 工作分野 ：機械工作法、生産工学 

 
機械のうごきを伝えるしくみに関すること  

 機械設計分野 ： 機構学、機械設計法 

 

材料の種類やその強度（軽くて強い材料

や構造）に関すること 

 材料分野 ：材料学、材料力学 

 
熱エネルギーの仕事への変換に関すること 

 熱分野 ： 熱力学、エネルギー変換工学 

 
機械の振動・摩擦に関すること 

 機械設計分野 ： 機械力学、制御工学 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Robotics の基礎となるメカトロニクスを学ぶ！ 

  メカトロニクス(Mechatronics) 

    = 「機械学(Mechanics)」 ＋ 「電子工学(Electronics)」 

 

ロボットを学ぶ基礎となる「メカトロニクス」という言葉は、運動機

能と制御情報が有機的に結合した高付加価値システムの意味で

使われます。 センサ（感覚）、マイクロコンピュータ（頭脳）、アク

チュエータ（手足）で構成されるシステムにプログラマブル機能、

学習機能、診断機能など多くの機能を付け加えたもので、そこに

は機械、電子制御、電気、情報などに関するさまざまな技術が集

約されています。  

センサ（感覚）からの情報をもとに判断し、アク

チュエータ（手足）に必要な動きを指示します。 

 

マイクロコンピュータ（頭脳）：制御工学、ロボット制御 

自分のいる位置や周辺の状況など、外部からの情

報をマイクロコンピュータ（頭脳）に伝えます。 

 

センサ（感覚）：メカトロニクスⅠ、センサ工学 

マイクロコンピュータ（頭脳）からの指示で、さ

まざまな動作を行います。 

 

アクチュエータ（手足）：機構学、メカトロニクスⅡ 



 

  

●材料学（材料の種類と特性） 
材料の種類や特徴を知ることで、使用条件や加工に適した材料の選択ができるようになります。 
●機械工作法（加工方法と工作機械） 
加工方法の種類や加工に使う機械（工作機械）を学ぶことで、効率の良い設計や合理的なものづくりの手段の選択ができる

ようになります。 

材料・工作 

●機械設計法（機械設計の考え方や方法） 
具体的な機械要素の設計を行うことで機械設計の考え方、要素の種類と働き、安全な設計手法などを学びます。設計する要

素は、ねじ、軸受、歯車など。 
●材料力学（材料にはたらく力と変形） 
力がかかったときの負荷や変形を計算することで壊れにくいものづくりができるようになります。 
 

機械設計 

●流体工学（水や空気の流れ） 
私達の生活の中で水や空気は必要不可欠です。この水・空気は最も身近な流体です。水を遠くに送ったり、自動車の空気抵
抗を考えたり、流体の特徴をつかんでこれらを上手に利用するのが流体工学です。最近では、サメ肌水着やナックルボール、
ジャイロボールの解析などスポーツの分野にも活用範囲が広がっています。 

流体 

●熱力学（熱の性質とエネルギーの変換） 
熱や力学的エネルギー等の性質を理解することで、エネルギーを有効に利用するために必要な考え方を学ぶことができます。 
●エネルギー変換工学（熱機関） 
（熱エネルギーを利用した技術） 
ガソリンエンジンやディーゼルエンジンといったエネルギー変換器の基本的しくみを理解することで、工業的な有用性を保

ちつつ、地球環境に優しい動力源、またその利用方法を考えていくことができます。 
 

熱 

機械システム系  機械設計プログラムの授業 

機械システム系  ロボティクスプログラムの授業 

●制御工学（自動制御の技術） 

エアコンで室温を一定にしたり、宇宙船の姿勢を制御したりする自動制御の技術を学びます。（不安定な一輪車の姿勢制御） 

●ロボット制御（ロボットの制御技術） 

工学問題の解析やメカトロニクス関連機器の設計や製作ができる能力を身につけるには、ロボットがどう作られ、どのように

動かされるか等を理解します。ロボットの機構や機能を実現するための制御（センサなどの入力と出力の関係）の数学的な表

現方法や考え方を学びます。 

 

●メカトロニクス(機械と電子技術の融合） 

機械にマイクロコンピュータなどの電子技術を融合させた知能機械やロボットの技術について学びます。 

メカトロニクスの基本要素であるセンサ、アクチュエータ、電源回路、マイクロコンピュータの基本事項とその結びつきを

習得します。 

 

メカトロニクス 

制御 

●センサ工学 

センサはロボットや自動化機械などの状態を知る知能化された情報システムで、メカトロニクスの基礎技術です。機

械を制御するには制御対象のある基準点からの距離、位置、角度、回転数などを知ることで可能になります。 

このように機械システム系では機械系の勉強だけでなく、電子回路（領域）分野の基礎的な知識も勉強します。 

センサ(感覚) 

●機械力学 

異常な振動や構造の解析やメカトロニクス関連機器の設計・製作に必要な解析能力を身につけます。止まっている物にかか

る力だけでなく、振動する物体の動的力学も学び、機械の運動を理解します。 
 

アクチュエータ



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

卒業後の主な進路

就職
 

●平成29年度 3月卒業

三菱電機㈱

コニカミノルタ㈱

エース設計産業㈱

本田技研工業㈱

ダイキン工業㈱

ほか20社

●平成28年度 3月卒業

花王㈱

㈱IHI

西日本旅客鉄道㈱

㈱エヌエスシイ

矢崎総業㈱

ほか30社

●平成27年度  3月卒業

サントリープロダクツ㈱

三菱重工業㈱

キャノン㈱

JX日鉱日石エネルギー㈱

東和薬品㈱

ほか27社

※順不同

進学（大学編入等）

●平成29年度 3月卒業

豊橋技術科学大学

香川大学

茨城大学

●平成28年度 3月卒業

豊橋技術科学大学

神戸大学

香川大学

●平成27年度 3月卒業

豊橋技術科学大学

神戸大学

近畿大学

※順不同

金沢工業大学 電気通信大学

このページに掲載している就職・進学の情報は「機械工学科」と「電子制御工学科」の実績ですが、

「機械システム系」でもほぼ同じ進路に進むことができます。

津山高専 専攻科 長岡技術科学大学

岡山大学 東京工業大学

下の表は過去３年間の先輩たちの進路データ
機械システム系を卒業するとどんな職業につけるのかな？
わかりやすくカテゴリ別で紹介！

津山高専 専攻科 長岡技術科学大学

津山高専 専攻科 長岡技術科学大学

岡山大学 九州工業大学

山口大学 三重大学

三菱化学㈱ 大阪ガス㈱

㈱コニック ㈱神戸製鋼所

東海旅客鉄道㈱ 川崎重工業㈱

岡山大学 九州工業大学

島根大学 佐賀大学

㈱旭ポリスライダー パナソニックAVCディスクサービス㈱

旭化成ケミカルズ㈱ 本田技研工業㈱

大松精機㈱ 理研ビタミン㈱

三菱電機㈱ 旭化成㈱

サノヤスホールディングス㈱ JFEプラントエンジ㈱

小川香料㈱ 旭化成㈱

アルフレッサファーマ㈱ 出光興産㈱

ANAラインメンテナンステクニクス㈱ 西日本高速道路エンジニアリング中国㈱

中国電力㈱ 三井造船㈱

沢井製薬㈱ (独)国立印刷局

東和薬品㈱ グンゼ㈱

本田技研工業㈱ マツダ㈱

新晃空調工業㈱ 丸五ゴム工業㈱

住友大阪セメント㈱ エバラ食品工業㈱

㈱マツダE＆T 岡山大鵬薬品㈱




